Projekt tymczasowej organizacji ruchu - budowa chodnika przy ul. Wolnosci w Myszkowicach
w ciggu drogi wojewddzkiej nr 913

ORGANIZACJA RUCHU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA
(WAHADLOWA) NA CZAS BUDOWY CHODNIKA

PRZY UL. WOLNOSCIW MYSZKOWICACH W CIAGU DROGI

WOJEWODZKIEJ NR 913 (ODCINEK 2)

DANE WYJSCIOWE

1. Opracowanie projektu budowy chodnika przy ul. Wolnosci w Myszkowicach w ciggu
drogi wojewddzkiej nr 913 — ODCINEK 2.

2. Dlugos¢ odcinkéw przebudowywanych (ruch wahadtowy po jednym pasie ruchu) -
40 (Etap I1), 100 m (Etap Ill) i 55 m (Etap V).

3. Odlegtos¢ miedzy liniami zatrzymania — 72 m (Etap 1), 138 m (Etap Ill) i 200 m
(Etap V).

4. Zatozona predkosc¢ ruchu na odcinkach jednopasowych Vi =40 km/h (v = 11,1 m/s).

Natezenie ruchu w przekroju jezdni w godzinie szczytu wynosi (zgodnie
z wykonanymi pomiarami) 277 poj./h.
Natezenie dobowe SDR =3706 poj./dobe/przekro;.

7. Wspoiczynnik godziny szczytu

8.

N" 277
== =0,075(7,5%)
SDR 3706
Struktura rodzajowa ruchu wynosi $rednio:

A — autobusy 1,1%
O — samochody osobowe, mikrobusy, minibusy, osobowo towarowe 90,6%
D — samochody dostawcze 4,6%
C — samochody ciezarowe o masie catkowitej wiekszej od 3,5 tony 1,1%
CC - samochody ciezarowe ciezkie, ciggniki siodtowe z naczepami 1,8%
M — motocykle, motorowery 0,4%

| — inne (ciggniki rolnicze) 0,4%

Razem: 100%
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Projekt tymczasowej organizacji ruchu - budowa chodnika przy ul. Wolnosci w Myszkowicach
w ciggu drogi wojewddzkiej nr 913

Il. PROGRAM WAHADLOWEJ SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
A. Plan pracy sygnalizacji — ETAP Il
Na czas prowadzenia robét zaprojektowano czasowg sygnalizacje $Swieting o

nastepujacych parametrach:

= odlegtos¢ miedzy liniami zatrzymania -72 m,

= cykl sygnalizacyjny -Tc=50s,

* przedziat sygnatu zielonego -G1=G2=15s,
* przedziat sygnatu czerwonego -R1=R2=32s,
= przedziat sygnatu zéitego -Z=3s,

= czas miedzyzielony -tn =10,

PROGRAM SYGNALIZACI
ODCINEK 2 — ETAP I

L Tc=50s ,
1 1
155 3s 32s 1
I D ) N 1
tm=10s , , , tm=10s
155 3s 32s !
" S b <
tm=10s | ,
I, <
15s 15s
15s 15s SK3L
SK 3P
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Projekt tymczasowej organizacji ruchu - budowa chodnika przy ul. Wolnosci w Myszkowicach

w ciggu drogi wojewddzkiej nr 913

B. Plan pracy sygnalizacji — ETAP Il

Na czas prowadzenia robét zaprojektowano czasowa sygnalizacje $Swieting o

nastepujacych parametrach:

= odlegtos¢ miedzy liniami zatrzymania - 138 m,

= cykl sygnalizacyjny -Tc=60s,

* przedziat sygnatu zielonego -G1=G2=14s,
* przedziat sygnatu czerwonego -R1=R2=43s,
= przedziat sygnatu zéitego -Z=3s,

= czas miedzyzielony -tn =16 s,

PROGRAM SYGNALIZACJI
ODCINEK 2 — ETAP Il

y Tc=60s y
1 1
145 3s 43s 1
T T B
tm=16s y v , tm=16s
1 1
I I B
tm=16s | L
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C. Plan pracy sygnalizacji — ETAP IV

Na czas prowadzenia robét zaprojektowano czasowg sygnalizacje s$wieting
nastepujacych parametrach:

= odlegtos¢ miedzy liniami zatrzymania - 100 m (K1/K2),
- 111 m (K2/K3),
- 58 m (K3/K1),

= cykl sygnalizacyjny -Tc=66s,

* przedziat sygnatu zielonego -G1=G2=12s,G3=8s5,
* przedziat sygnatu czerwonego -R1=R2=515s,R3=55s,
= przedziat sygnatu zéitego -Z=3s,

= czas miedzyzielony - tn =12 s (K1/K2),

- tn = 13 s (K2/K3),
- tm =9 s (K3/K1),

PROGRAM SYGNALIZACJI
ODCINEK 2 — ETAP IV

B Tc=66s 5
17s 3s 51s 1
K1
tm=12s .
17s 3s 51s 1
K2
tm=13s i, y , tm=9s
8s Js 55s !
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